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The motor comprises a motor body (100), a stator (IOI), and a rotor (102) which is mounted on a 
motor shaft (103) which is mounted to rotate about a longitudinal axis of the motor. A cooling fan 
(108) is mounted on a first end of the motor shaft in the direction of the longitudinal axis. A 
preferably cylindrical housing body (200, 109) is mounted on the motor body and at least partially 
surrounds the cooling fan in its radial direction. A control unit (300) is provided for controlling the 
rotational speed of the AC motor and is mounted on the casing body, so that the cooling fan is 
arranged between the motor body and the control unit in the direction of the longitudinal axis. 
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@ Wechselstromeiektromotor mit variabler Geschwindigkeit 

(57) Ein Wechselstromelektromotor mit variabler Geschwin- 
digkeit, mit welchem eJne Standardisierung zwischen Moto- 
ren mit variabler Geschwindigkeit und ublichen Motoren 
erreicht warden kann, waist einen Motorkdrper (100) und ein 
Kuhlgeblase (108) auf, die an dem unbelasteten Ende einer 
Welle des Motorkorpers vorgesehen sind, und ist weiterhin 
mit einem Gehausekorper (200, 109) versehen, dessen eines 
Ende an einem die lastfreie umgebenden Ende einer Stutze 
(106) angebracht ist, so daS es das Kuhlgehause umgibt, 
sowie eine Steuereinheit (300), die an der unbelasteten Seite 
des Gehausekorpers angebracht ist, wodurch die Steuerein- 
heit durch die Drehung des Kuhlgeblases gekuhlt wird. 
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Die vorliegende Erfindung betrifft einen Wechsel- 
stromelektromotor mit variabler Geschwindigkeit oder 
Drehzahl, und insbesondere einen verbesserten Wech- 
selstromelektromotor mit variabler Geschwindigkeit, 
der auf der Motorseite eine Steuereinheit zunSteuerung 
der variablen oder einstellbaren Geschwindigkeit auf- 
weist 

Im allgemeinen wurde ein Dreiphasen-Induktionsmo- 
tor in weitem AusmaB als Antriebsquelle fur industrielle 
Zwecke seit langem eingesetzt, infolge seiner Wider- 
standsfahigkeit und geringen Kosten. 

Seit kurzem wird ein derartiger Motor in groBerem 
AusmaB als Motor mit variabler Geschwindigkeit ein- 
gesetzt, der durch einen Wechseirichter gesteuert wird. 

Wie beispielsweise in dem japanischen offengelegten 
Patent Nr. 60-106350 beschrieben, weist ein konventio- 
neller Motor mit variabler Geschwindigkeit Armmodu- 
le eines Wechselrichters auf einer Oberflache des Mo- 
torgehauses gegeniiberliegend einem Kiihlgeblase auf, 
so daB die Armmodule des Wechselrichters durch die 
Drehung des Geblases gekiihlt werden, wenn der Motor 
Iauft Bei dem konventionellen Motor mit variabler Ge- 
schwindigkeit. sind, wie voranstehend angegeben, die 
Armmodule zwischen dem Gehause des Motors , und 
dem Kiihlgeblase angeordnet, so daB es erforderlich ist, 
daB die Motorwelle und der Geblasedeckel ausreichend 
lang sind, urn den erforderlichen Raum zur Aufnahme 
der Armmodule sicherzustellen, was es schwierig macht, 
eine Standardisierung derartiger Motoren mit variabler 
Geschwindigkeit zu erzielen, sowie von iiblichen Moto- 
ren, die nicht fur eine variable Geschwindigkeitssteue- 
rung geeignet sind. 

Die vorliegende Erfindung wurde zur Oberwindung 
der voranstehend geschilderten Probleme bei konven- 
tionellen Motoren entwickelt 

Ein Vorteil der Erfindung besteht in der Bereitstel- 
lung eines Motors mit variabler Geschwindigkeit, wel- 
cher es ermoglicht, nicht nur die Kuhlung der Steuerein- 
heit fur die variable Geschwindigkeit durchzufuhren, 
beispielsweise von Armmodulen eines Wechselrichters, 
mit Hilfe des Kiihlgeblases des Motors, sondern auch 
eine Standardisierung zwischen Motoren mit einer 
Steuerung der variablen Geschwindigkeit und iiblichen 
Motoren. 

Ein weiterer Vorteil der Erfindung besteht in der Be- 
reitstellung eines Motors mit variabler Geschwindig- 
keit, der es ermoglicht, die Steuereinheit fur die variable 
Geschwindigkeit wirksam zu kiihlen. 

Ein weiterer Vorteil der Erfindung besteht in der Be- 
reitstellung eines Motors mit variabler Geschwindig- 
keit, bei welchem die Montagekonstruktion fur die 
Steuereinheit fur variable Geschwindigkeit einfach und 
kostengiinstig ausgebildet ist. 

Ein weiterer Vorteil der vorliegenden Erfindung be- 
steht darin, eine Verbesserung der Betriebseigenschaf- 
ten fur den Betrieb mit variabler Geschwindigkeit zu 
erzielen. 

GemaB der allgemeinen Zieirichtung der vorliegen- 
den Erfindung weist ein elektrischer Wechselstrommo- 
tor mit variabler Geschwindigkeit die im Patentan- 
spruch 1 angegebenen Merkmale auf. 

Die Erfindung wird nachstehend mit mehr Einzelhei- 
ten auf der Grundlage zeichnerisch dargestellter Aus- 
fiihrungsbeispiele naher erlautert, aus welchen weitere 
Vorteile und Merkmale hervorgehen. Eszeigt: 

Fig. 1 eine Langsschnittansicht. eines Wechselstrom- 



riabler Geschwindigkeit gemaB ei- 
ungsform der vorliegenden Erfin- 



elektromotors i 
ner ersten AusF 
dung; 

Fig. 2 eine Schnittansicht entlang der Linie 1 1- 1 1 von 
5 Fig. 1 ; 

Fig. 3 ein schematisches Schaltbild der Systemausbil- 
dung eines wechselrichtergetriebenen Induktionsmo- 
tors gemaB der vorliegenden Erfindung; 

Fig. 4 eine Schnittansicht eines elektrischen Wechsel- 
io strommotors mit . variabler Geschwindigkeit gemaB ei- 
ner zweiten Ausfiihrungsform der Erfindung; und 

Fig. 5 eine schematische Darstellung einer Betati- 
gungseinheit gemaB der Erfindung: 
In samtlichen Figuren werden gleiche oder entspre- 
is chende Elemente mit den gleichen Bezugszeichen be- 
zeichnet 

Erste Ausfiihrungsform 

20 Die Fig. 1 und 2 zeigen die erste Ausfiihrungsform 
der vorliegenden Erfindung, wobei Fig. 1 eine Langs- 
schnittansicht'ist, und Fig. 2 eine Schnittansicht entlang 
der Linie II-II von Fig. 1 von links. Hierbei weist ein 
Motorgehause 100 eines Dreiphasen-lnduktionsmotors 

25 einen Stator 101 auf, einen Rotor 102, der auf einer 
Motorwelle 103 so gehaltert ist, daB zwischen ihm und 
dem Stator 101 ein vorbestimmter Spait vorhanden ist, 
wobei die Motorwelle 103 ein Zahnrad aufweist, das an 
ihrem zweiten oder lastseitigen Ende vorgesehen ist, ein 

30 Statorgestell 104 vorgesehen ist, welches den Stator 101 
umgibt und haltert, ein Kugellager 105, welches durch 
eine lastseitige Stiitze 702 gehaltert wird, die auch als 
Getriebegehause dient, welches nachstehend noch ge- 
nauer erlautert wird, und die an dem lastseitigen Ende 

35 des Statorgestells 104 befestigt ist, und drehbeweglich 
die Motorwelle 103 haltert, eine Stiitze 106, die an einem 
ersten oder lastfreien Seitenende des Statorgestells 104 
angebracht ist, und ein Kugellager 107, welches von der 
Stiitze 106 gehaltert wird, und die Motorwelle 103 dreh- 

40 bar haltert. Ein Zentrifugalgeblase 108 ist an dem last- 
freien Ende der Motorwelle 103 angebracht, und blast 
Kiihlluft gegen die Stiitze 106 an der lastfreien Seite und 
gegen das Statorgestell 104, wenn es sich dreht. 

Ein zylindrisches Gehause 200 wird an seinem einen 

45 Ende durch die Stiitze 106 an der lastfreien Seite so 
gehaltert, daB es das Geblase 108 umgibt Zwischen die- 
sem zylindrischen Gehause 200 und der Stiitze 106 auf 
der lastfreien Seite ist ein Spalt Gl vorgesehen, durch 
welchen die voranstehend geschilderte Kiihttuft hin- 

50 durchgeht. 

Eine Steuereinheit 300 ist an der anderen Seite des 
zylindrischen Gehauses 200 angebracht und weist die 
Armmodule der Wechselrichteranordnung zur Durch- 
fiihrung einer variablen Geschwindigkeitssteuerung bei 

55 dem Motor auf. Die Steuereinheit 300 weist ein mit 
einem Boden versehenes, zylindrisches Gehause 301 auf, 
welches auf seinem Umfang mehrere Rippen 301a auf- 
weist, die entlang der Axialrichtung der Motorwelle 103 
verlaufen, eine Schaltungsplatine 302, die in Kontakt mit 

eo dem inneren Boden des Gehauses 301 steht und dort 
befestigt ist, eine Schalt-Leistungshalbleitervorrich- 
• tungsgruppe 303, die auf der Schaltungsplatine 302 an- 
gebracht ist, und eine Wechselrichterschaltung zur Be- 
einflussung einer Versorgungsschaltung fur das Motor- 

65 gehause bildet, urn eine variable Geschwindigkeits- 
steuerung bei dem Motorgehause 100 durchzufuhren, 
eine Schaltungsplatine 304, die so angeordnet ist, daB 
die Leistungshalbleitervorrichtungsgruppe 303 zwi- 
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schen ihr und der SchaltdM^atine 302 angeordnet 1st, 
und die rnit der Schaltungsplatine 302 einstiickig ver- 
bunden ist, einen Treiberschaltungsabschnitt 305 zum 
Steuern der Leistungshalbleitervorrichtungsgruppe 303, 
welche aus einer Steuerhalbieitervorrichtungsgruppe 
oder dergleichen besteht und auf der Platine 304 ange- 
bracht ist, sowie eine Schaltungsplatine 306, die so aus- 
gebildet ist, daB der Treiberschaltungsabschnitt 305 zwi- 
schen ihr und der Platine 304 angeordnet ist, und ein- 
stuckig mit der Platine 304 verbunden ist, einen Steuer- 
schakungsabschnitt 307, der aus einem Mikro computer 
oder dergleichen besteht, auf dieser Platine 306 ange- 
bracht ist, und ein Steuersignal an den Treiberschal- 
tungsabschnitt 305 ausgibt, und einen Deckel 308 in 
Form eines mit einem Boden versehenen Zyltnders, der 
an der Offnung des Gehauses 301 befestigt ist, mit dem 
Gehause 301 zusammen arbeitet, welches den Gehause- 
korper bildet, und ein Hiillgehause bildet, wobei der 
zylindrische Korper 200 abnehmbar mit den Rippen 
301a verbunden ist, beispielsweise durch eine Schraube 
(nicht gezeigt). 

Eine Trennwand 400 ist in dem zylindrischen Korner 
200 so angeordnet, daB sie das Geblase 108 von dem 
Gehause 301 trennt. Die Trennwand 400 weist in ihrem 
zentralen Abschnitt ein LufteinlaBloch 401 auf, um wah- 
rend der Drehung des Geblases 108 die Luft hindurch- 
zulassen, und ist an der ruckwartigeri Bodenoberflache 
des Gehauses 301 uber ein Abstandsstiick 500 und eine 
Schraube 600 befestigt. 

Das Bezugszeichen 700 bezeichnet einen mechani- 
schen Reduziergetriebeabschnitt 700, der von dem Mo- 
tor 100 gedreht wird. Der mechanische Reduziergetrie- 
beabschnitt 700 weist eine Drehzahlverringerungszahn- 
. radgruppe 701 auf, die in Eingriff mit einem Zahnrad 
steht und durch dieses angetrieben wird, welches an 
dem lastseitigen Ende der Motorwelle 103 angeordnet 
ist, ein Getriebegehause 702, welches am lastseitigen 
Ende des Statorgestells 104 angeordnet ist, und die Re- 
duziergetriebegruppe 701 aufnimmt, eine Ausgangswel- 
le 703 zum Aufnehmen der verringerten Drehzahi der 
Geschwindigkeitsreduziergetriebegruppe 701, und ei- 
nen Deckel 704, der an der Offnung angebracht ist, um 
das voranstehend erwahnte Zahnrad des Getriebege- 
hauses 702 aufzunehmen. Der Motorkorper 100 und der 
mechanische Reduziergetriebeabschnitt 700 sind so zu- 
sammengebaut, daB ein sogenannter Reduziergetriebe- 
motor mit variabler Geschwindigkeit ausgebildet wird. 

Fig. 3 zeigt schematisch den Aufbau eines wechsel- 
richtergetriebenen Induktionsmotorsystems gemaB der 
vorliegenden Erfindung. In Fig. 3 wird der Dreiphasen- 
versorgungswechselstrom 800 durch einen Wandler 900 
in Gleichstrom umgewandelt, und dann in eine dreipha- 
sige Wechselspannung umgewandelt, die eine vorbe- 
stimmte Spannung und eine vorbestimmte Frequenz 
aufweist, durch die Steuereinheit 300, die eine Schak- 
Leistungshalbleitervorrichtungsgruppe 303 aufweist, 
um hierdurch den Motor 100 anzutreiben, einen Trei- 
berschaltungsabschnitt 305 aufweist, der die Zeitpunkte 
des Einschaltens oder Ausschaltens der Schak-Lei- 
stungshalbleitervorrichtungsgruppe 303 steuert, und ei- 
nen Steuerschakungsabschnitt 307 aufweist, der bei- 
spielsweise aus einem Mikrocomputer besteht, und 
Steuersignale an den Steuerschakungsabschnitt 307 
ausgibt. Das Bezugszeichen 1000 bezeichnet einen Glat- 
tungskondensator, der an die Ausgangsklemme des 
Wandlers 900 angeschlossen ist. Der Wechselrichter- 
schaltungsabschnitt 303 weist Armmodule UP, VP, und 
WP auf der P-Seite der U-, V- und W-Phase auf, sowie 



JN^^md WN auf der N-Seite der U-, V- 
. J^^Jdieser Armmodule UP, VP, WP, 



10 



15 



20 



25 



30 



35 



40 



45 



50 



55 



60 



65 



Armmodule Uf 
und W-Phase. 

UN, VN und WN weist eine Leistungshalbleitervorrich- 
tung wie beispielsweise einen IGBT auf (IGBT: Insula- 
ted Gate Bipolar Transistor; Bipolartransistor mit iso- 
liertem Gate), und wird in Bezug auf den Zeitpunkt und 
den Zeitraum des Schaltens durch ein Ausgangssignal 
des Treiberschaltungsabschnitts 305 gesteuert, der 
durch ein Steuersignai des Steuerschaltungsabschnitts 
307 gesteuert wird, welches von einem Signal einer Trei- 
bereinheit 1100 abhangt, um die Betriebsbedingungen 
einzustellen. 

Bei diesem Motor mit variabler Geschwindigkeit mit 
dem voranstehend geschilderten Aufbau werden die 
Zeit und der Zeitraum des Schaltens fur die Leistungs- 
halbleitervorrichtungsgruppe 303 der Armmodule UP, 
VP, WP, UN, VN und WN durch das Ausgangssignal des 
Treiberschaltungsabschnitts 305 gesteuert, der durch 
das Steuersignal des Steuerschaltungsabschnitts 307 ge- 
steuert wird, welches auf dem Signal der Treibereinheit 
1100 beruht, und der Motor 100 wird mit variabler Ge- 
schwindigkeit angetrieben, wobei die reduzierte Um- 
drehung auf der Grundlage der variablen Geschwindig- 
keit von der Ausgangswelle 703 des mechanischen Re- 
duziergetriebeabschnitts 700 abgenommen wird. 

Wahrend der Drehung des Motors 100 mit variabler 
Geschwindigkeit flieBt daher von dem Geblase 108 er- 
zeugte Kuhlluft entlang einem Weg, der durch den in 
Fig. 1 dargestellten Pfeil A arigedeutet ist, wodurch 
nicht nur der Motorkorper 100 gekiihlt wird, sondern 
auch die Steuereinheit 300. 

Da die mehreren Rippen 301a am AuBenumfang des 
Gehauses 301 der Steuereinheit 300 so angeordnet sind, 
daB sie entlang der Axialrichtung der Motorwelle 103 
verlaufen, 'wird die Leistungshalbleitervorrichtungs- 
gruppe 303, die auf dem Substrat 302 angebracht ist, 
wirksam uber das Gehause 301 und das Substrat 302 
gekiihlt 

Da gemaB der vorliegenden Erfindung die Steuerein- 
heit 300 so angeordnet ist, daB sich das Geblase 108 
zwischen ihr und dem Motorkorper 100 befindet, kann 
dieses System dadurch verwirklicht werden, daB einfach 
die Steuereinheit 300 einem ublichen Motor hinzuge- 
fiigt wird, der nicht fur einen Betrieb mit variabler Ge- 
schwindigkeit ausgelegt ist, so daB diese Anordnung in 
der Hinsicht auBerst wirksam ist, eine Standardisierung 
zwischen Motoren mit variabler Geschwindigkeit und 
ublichen Motoren zu erreichen. 

Da die Steuereinheit 300 unter Verwendung der Rip- 
pen 301a montiert wird, sind fur die Montage keine 
speziellen Teile oder dergleichen erforderlich, so daB 
sich eine wesentliche Vereinfachung der Konstruktion 
erzielen laBt 

Da das Gehause 301 die Form eines mit einem Boden 
versehenen Zylinders aufweist, und die Wanddicke des 
Bodenabschnitts des Gehauses 301, an welchem das 
Substrat 302 befestigt ist, und durch welches die erzeug- 
te Warme der Platine 302 geleitet wird, klein ist, und da 
die Wanddicke des AuBenumfangsabschnitts des Ge- 
hauses 301, der als Warmeabstrahlabschnitt dient, groB 
ist, ist es moglich, mit einer kompakten Anordnung eine 
hohe Warmeabstrahlungswirkung zu erzielen. 

Da die Radialabmessungen des AuBenumfangs des 
Hullgehauses der Steuereinheit 300 im wesentlichen 
gleich den Radialabmessungen des Geblases 108 sind, 
wird die Geschwindigkeit des ICuhllufiflusses, der von 
dem Geblase 108 erzeugt wird, nicht am AuBenumfang 
der Steuereinheit 300 verringert, was es ermoglicht, die 
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Steuereinheit 300 wirksalBRT kuhlen 

Zwar ist bei dieser ersten Ausfuhrungsform die Ra- 
dialerstreckung des AuBenumfangs des Hiillgehauses 
irn wesentlichen gleich der RadiaJerstreckung des Ge- 
blases 108, jedoch ist es ebenfalls moglich, die erstge- 
nannte Radialabmessung kleiner als die letztgenannte 
auszubilden. In diesem Fall ist es moglich, den Kuhlef- 
fekt fur die Steuereinheit 300 noch weiter zu erhohen, 
verglichen mit dem Kuhleffekt bei der ersten Ausfuh- 
rungsform. 

Zweite Ausfuhrungsform 

Fig. 4 ist eine Schnittansicht einer zweiten Ausfuh- 
rungsform der vorliegenden Erfindung. Das Bezugszei- 
chen 109 bezeichnet einen Geblasedeckel, der abnehm- 
bar an der lastfreien oder unbelasteten Seite der Stutze 
106 angebracht ist, so daB er das Geblase 108 umgibt, 
wobei der Deckel mit einem LufteinlaBloch 109 zum 
Einlassen von Luft wahrend der Drehung des Geblases 
108 versehen ist, und die Steuereinheit 300 abnehmbar 
an der auBeren Endoberflache des Geblasedeckels 109 
angebracht ist 

Die anderen Bauteile, die gleich oder ahnlich den in 
den Fig. 1 und 2 gezeigten Bauteile sind, werden durch 
die gleichen Bezugszeichen bezeichnet, und daher er- 
folgt hier keine erneute Beschreibung dieser Bauteile. 

Bei diesem Elektromotor mit variabler Geschwindig- 
keit mit dem voranstehend geschilderten Aufbau wird 
ein Betrieb mit variabler Geschwindigkeit auf dieselbe 
Weise erzielt wie bei der ersten Ausfuhrungsform. Im 
Betrieb mit variabler Geschwindigkeit flieBt die von 
dem Geblase 108 erzeugte Kiihlluft so, wie dies durch 
den Pfeil B angedeutet ist, wodurch nicht der Motorkor- 
per 100 gekuhlt wird, sondern auch die Steuereinheit 
300. 

Da die Steuereinheit 300 abnehmbar an der auBeren 
Endoberflache des Geblasedeckels 109. angebracht ist, 
kann dieses System sehr einfach nur dadurch gebildet 
werden* daB die Steuereinheit 300 einem iiblichen Mo- 
tor hinzugefugt wird, der nicht fur einen Betrieb mit 
variabler Geschwindigkeit ausgelegt ist, was dazu fuhrt, 
daB diese Anordnung auBerst wirksam ist, eine Standar- 
disierung zwischen Motoren mit variabler Geschwin- 
digkeit und normalen Motoren zu erreichen. 

Bei dieser zweite Ausfuhrungsform ist das zylindri- 
sche Gehause 200 nur aus asthetischen Grunden vorge- 
sehen, und kann weggelassen werden, da die Steuerein- 
heit 300 durch den Geblasedeckel 109 gehaltert wird. 

Fig. 5 ist eine Vorderansichf der Betatigungseinheit 
1100, die in Fig. 3 gezeigt ist. Die Betatigungseinheit 
1100 weist eine Montageplatte 1101 auf, die na dem 
AuBenumfang des zylindrischen Gehauses 200 ange- 
bracht ist (die Art und Weise der Anbringung ist hier 
nicht dargestellt), eine Einstellvorrichtung 1102 zur ana- 
logen Einstellung einer Frequenz fur eine erste Ge- 
schwindigkeit (die im Bereich von 10 Hz bis 120 Hz ein- 
stellbar ist; eingestellt auf 60 Hz), welche einen Be- 
triebszustand darstellt, eine Einstellvorrichtung 1103 
zur analogen Einstellung einer Frequenz fur eine zweite 
Geschwindigkeit (einstellbar im Bereich von 10 Hz bis 
120 Hz; voreingestellt auf 30 Hz), welche einen Be- 
triebszustand darstellt, eine Einstellvorrichtung 1104 
zur analogen Einstellung einer Beschleunigungszeit 
(beispielsweise 1 Sekunde), welche einen Betriebszu- 
stand darstellt, eine Einstellvorrichtung 1105 zur analo- 
gen Einstellung einer Verzogerungszeit (beispielsweise 
5 Sekunden), welche einen Betriebszustand darstellt, ei- 
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nen AnschluBI^^Biensockel 1106 zur Eingabe eines 
externen Auswambefehlssignals zur Auswahl zwischen 
Normalbetrieb und Riickwartsbetrieb, eines externen 
Auswahlbefehlssignals zur Auswahl zwischen Betrieb 
5 mit einer Geschwindigkeit und Betrieb mit zwei Ge- 
schwindigkeiten, zur Ausgabe eines Fehlersignals und 
dergleichen, einen AnschluBklemmensockel 1107 zur 
Ausgabe der Betriebszustande, die durch die Einstell- 
vorrichtungen 1102 bis 1105 eingestellt werden, und der 
io Betriebsgeschwindigkeit (Frequenz) als Digitalsignale, 
sowie eine Anzeigenleuchteneinheit 1108, die aus einem 
Paar von LEDs besteht, namlich einer roten LED und 
einer grtinen LED. Die grune LED.schaltet sich bei der 
Betriebsfrequenz von 60 Hz ein, und blinkt bei den Be- 
15 triebsfrequenzen von 30 Hz und 90 Hz, und das LED- 
Paar beginnt in der Farbe orange bei der Betriebsfre- 
quenz von 50 Hz zu leuchten. 

Der wie voranstehend geschildert aufgebaute Motor 
mit variabler Geschwindigkeit kann durch einfache Be- 
20 tatigungen eingestellt werden, da die Betriebsfrequenz 
in der Nahe des Motorkorpers 100 festgestellt werden 
kann. 
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25 

1. Elektrischer Wechselstrommotor mit variabler 
Geschwindigkeit mit: 

— einem Motorkorper (100); 

— einem Stator (101); 
30 — einem Rotor (102), der auf einer Motorwelle 

(103) gehaltert ist, die drehbeweglich um eine 
Langsachse des Elektromotors gehaltert ist; 

— einem Kuhlgeblase (108), welches an einem 
ersten Ende der Motorwelle (103) in der Rich- 

35 tung der Langsachse gehaltert ist; 

— einem Gehausekorper (200, 109), der zumin- 
dest teilweise das Kuhlgeblase (108) in dessen : 
Radialrichtung umgibt, und an dem Motorkor- 
per (100) angebracht ist; und '.. 

40 — einer Steuereinheit (300) zum Steuern der 

Umdrehungsgeschwindigkeit des Wechsel- 
stromelektromotors; 

— wobei die Steuereinheit (300) so an dem 
Gehausekorper (200, 109) angebracht ist, daB 

45 das Kuhlgeblase (108) zwischen dem Motor- 

korper (100) und der Steuereinheit (300) in der 
Richtung der Langsachse angeordnet ist. 

2. Elektromotor nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Gehausekorper (200) die Form 

50 eines Zylinders aufweist. 

3. Elektromotor nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Gehausekorper ein Geblasedek- 
kel, (109) ist, welchei* das Kuhlgeblase (108) umgibt 
und die Steuereinheit (300) haltert, die an der Au- 

55 Benoberflache des Geblasedeckels (109) ange- 
bracht ist, und daB der Geblasedeckel (109) zumin- 
dest ein LufteinlaBloch (109a) aufweist. 

4. Elektromotor nach Anspruch 2, gekennzeichnet 
durch eine Trennwand (400), die zwischen dem 

60 Kuhlgeblase (108) und der Steuereinheit (300) an- 
geordnet ist, und mit zumindest einem LufteinlaB- 
loch (401) versehen ist. 

5. Elektromotor nach einem der Anspruche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Steuereinheit 

65 (300) einen Gehausekorper (301)' und eine Halblei- 
tervorrichtungsanordnung (303, 305, 307) aufweist, 
die an dem Gehausekorper (301) angebracht ist. 

6. Elektromotor nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
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zeichnet, daB der 




;ek6rper (301) mehrere 




Rippen (301a) aufweist, die in der Radiairichtung 
verlaufen. 

7. Elektromotor nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Rippen (301a) zum Haltern des 5 
Gehausekorpers (301) innerhalb des Gehausekor- 
pers (200) ausgebildet sind. 

8. Elektromotor nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Gehausekorper (301) als Zylinder 
ausgebildet ist, der an einem Ende des Zylinders in 10 
der Richtung der Langsachse einen Boden aufweist, 
der eine Innenqberflache innerhalb des Zylinders 
aufweist, und eine AuBenoberflache, die dem Kuhl- 
geblase (108) gegeniiberliegt, wobei eine erste 
Schaltungsplatine (302) an ihrer einen Seite in Kon- 15 
takt mit der Innenoberflache des Bodens gehalten 
wird, und eine Leistungshalbleitervorrichtung (303) 

an der anderen Seite der ersten Schaltungsplatine 
(302) angeordnet ist. 

9. Elektromotor nach Anspruch 8, dadurch gekenn- 20 
zeichnet, daB eine zweite Schaltungsplatine (304) 
im Abstand zur ersten Schaltungsplatine (302) an- 
geordnet ist, und daB eine Halbleitersteuervorrich- 
tung (305) auf der zweiten Schaltungsplatine (304) 
weiter entfernt von dem Kuhlgeblase (108) in der 25 
Richtung der Langsachse als die zweite Schaltungs- 
platine (304) angeordnet ist. 

10. Elektromotor nach einern der Anspruche 1 bis 9, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Radialabmessun- 
gen der Steuereinheit (300) kleiner oder gleich den 30 
Radialabmessungen des Kuhlgeblases (108) sind. 

11. Elektromotor nach einem der Anspruche 1 bis 
10, gekennzeichnet durch eine Stiitze (106), die an 
dem ersten Ende angeordnet ist und ein Lager (107) 
aufweist, um die Motorwelle (103) drehbeweglich 35 
zu haltern.' 
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